UPT, Anul I MPT 2015

Algebra liniara, Tema 5
Baze. Matricea de trecere dintre doua baze

1. Sa se arate folosind definitia bazei ca sistemul de vectori:
B =(u =(1,-3,2)" uy = (2,1, - 1) uz = (4, -3,5)")

formeaza o bazd in R? si si se determine coordonatele vectorului v = (5, —1,7)7 relativ
la baza B'.

2. In spatiul vectorial R? se d& baza canonici B = (e, e3) si baza B = (ug = (1,2)T, uy =
(—1,3)T). S& se determine matricea de trecere T 5 si coordonatele vectorului v = (5, —2)7
in baza B’. Ce reprezinta 5 si -2 pentru vectorul v?

3. In spatiul vectorial R? se di baza canonici B = (e1,es,e3) si baza B = (uy =
(0,1, D)7 uy = (1,0, )T, uz = (1,1,0)7.
Sa se determine matricile de trecere Tpp, Tr . Din care din aceste doua matrici puteti
deduce exprimarea vectorilor ej, ey, e3 in functie de vectorii bazei B’ (vezi o problema
similara rezolvata in timpul cursului).

4. a) Vectorul v are urmatoarea exprimare in functie de vectorii bazei B’ = (f; =
(_17 27 3)T7 f2 = (07 3a _2)Ta f3 = (57 17 _1)T):

v=2f1 =3fa+Tf3

Sa se determine coordonatele lui v in baza canonica.
b) Sa se determine coordonatele vectorului w = (1,0,4)” in baza B'.

5. In R* se considers subspatiul vectorial:
S={v=(r,y,2,t)T €R*| =20 +y—2+5t=0,2z+32 -2t =0}
Sa se determine o baza in subspatiul S si dimensiunea lui S .
6. In R? se d& subspatiul vectorial
S={v=(z,y,2) €R*|5z —y+2=0}

a) Cum verificati daca vectorul v = (0,1, —1) apartine lui S?
b) Sa se determine o baza in S.

7. Sa se arate c& submultimea S = {v = (z,y,2)T € R} |z +2y =0, —y+5z = 0} este
subspatiu vectorial de dimensiune 1 a Iui R3.



